
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

产品型号： CAM-LVDS-Rover/Jaguar 10”   

适合车型： 

捷豹： XFL 10 寸屏、F-Pace10 寸屏、F-type10 寸屏 

路虎：揽胜极光 10 寸屏、发现神行 10 寸屏、发现 5/10 寸屏、揽运 10 寸屏 

          本接口盒可以向 2016 款之后路虎捷豹 10 寸屏以及双屏显示的 10 寸屏

提供 360 度环视、夜视仪、DVR 功能 ，手机互联 等 。  

CAM-LVDS-Rover/Jaguar10”接口盒安装使用说明书_V20170809 



 

一、产品配件 

             

                         

  

              

                

 

 

CAM-ROVER 2017 产 品 配 件 清 单 

序号 名称 数量 序号 名称 数量 

1 主机 1 台 4 外接小开关 1 个 

2 6P LVDS 线 1 条 5 视频线 1 条 

3 原车电源线 1 条 6 RGB 线 1 条 

      

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

360 全景产 品 配 件 清 单 

序号 名称 数量 序号 名称 数量 

1 主机 1 台 7 遥控器接收信号线 1 条 

2 钻头 1 个 8 USB 延长线 1 条 

3 遥控器 1 个 9 摄像头延长线 4 条 

4 感应传感器 1 个 10   

5 前后左右摄像头 1 套 11 360-高清 RGB 线 1 条 

6 主机 AV 视频转接线 1 条 12 电源线（选配）  

360 全景产品配件 



 

二、产品特点: 

 采用原车 LVDS 通道，画面更清晰： 

 兼容路虎捷豹 10 寸屏 以及双屏显示的 10 寸屏。 

 完全对插，不用破线 ，安装简单。 

 操控简单：可以通过 can 码从原车切换到 360 等后加图像，也可以通过接

转向灯和倒车灯从原车切换到 360 画面。 

 倒车画面可以选择显示原车倒车或者后加的 360 环视的倒车。 

 

FOSP 360 环视模块特点： 

超高清晰度和广角4 路摄像头，能够合成很好的全景图像。用户停车和转向的时候很

方便看到死角。上电后就开始将4 个摄像头的图像存储在USB 中，每5 分钟一个文件，循

环记录。 

 

有3 种用户的操作模式，进行视频回放和设定操作： 

   1) 输入的通讯线支持很多协议。当采用京乐驰接口盒的时候，如果原车有触摸屏，比

如欧宝，凯迪拉克，福特等可以利用原车触摸屏来操作，不需要使用遥控器。 

   2) 对于奔驰，宝马等车型，可以使用旋钮来操作，进行视频播放和设定，不需要遥控

器。 

   3) 用户也可以使用遥控器以满足所有车型。 

 

有 2 种工作全景显示触发模式: 

（1）纯手动触发：左转向，右转向，后视都通过触发线触发显示【摄像头连接线上有单

独的触发线，当=12V 的时候显示对应的摄像头图像】。前视在左右后显示之后，显示 5 

秒。 

（2）通过接口盒的指令触发：左转向，右转向，后视都通过京乐驰接口盒的 RGB 口的第

6 脚的指令触发。前视在左右后显示之后，显示 5秒。 

当前后左右触发显示的时候，指示输出线=12V【电流=10mA】。可以连接到接口盒的触发

线【京乐驰接口盒的输入绿色线】，导致显示屏显示全景图像。 



 

FOSP 无线手机互联模块特点： 

   

   

 支持 RGB 高清输入,画面更清晰； 

 可支持 Wi-Fi5.8G 和 2.4 G ，信号更加稳定，不卡顿；  

 支持离线地图、支持实时路况、电话、信息、音乐等。 

  1.独立网络模式（无须接入互联网，智能设备和盒子独立组网，此步骤仅限于苹果设

备，安卓设备直接打开 miracast 功能即可同屏） 

 进入手机设置菜单→Wi-Fi→搜索盒子热点 AirLink xx，连接组网 

因本产品为双频 Wi-Fi5.8G 兼容 2.4G，如需强制 5.8G 则请按以下步骤操作 

 Setup→Network→Virtual AP setup→Radio Band→5.8G→Save Change 

 

 

注：2.4G 因为环境因素很容易受到干扰，因为很多电子设备都是 2.4G 频段。所以会导致同屏效果

不理想，建议客户可以先试 2.4G。如效果不理想则请设置到 5.8G Wi-Fi 使用。5.8G Wi-Fi 设置成

功后可以在手机 Wi-Fi 连接处看见“ID名称-5G” 



 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

8pin 模拟 RGB 导航输入。 

可以用来连接京乐驰的外置导航或环视模块。第 3 方的导航需要添加 京乐驰协议进行原车触摸

屏操作。 

三、产品连接图: 

 



 

 

 
 

 

 

五、DIP-8 拨码设定 

 
 

DIP 拨上=关       DIP 拨下=开 

DIP 开 关 默认设置 

1 高清 RGB 通道   

2/3 CVBS   开 

4/5 

拨码 4/5 下 后加 VGA 输出 

4 上/5 下 拨码 4上/5 下 后加 CVBS 输出 

拨码 4/5 上 原车倒车 

6/7/8   关 

 

 

六、DIP-4 拨码设定 

 

 
DIP 拨上=关       DIP 拨下=开 

DIP 开 关 默认设置 

1   关 

2 10'' 双屏 10'' 单屏 开 

3 后加倒车 原车倒车 开 

4   关 

 

绿色：360 触发线 

黑色：GND 

红色：ACC 

黄色：BATT 

白色插头连接 RGB 线 

黑插头连接 360 主机 

360-高清 RGB 线 



 

七、参数： 

序号 名称 参数 

1 视频输入幅度 0.7Vpp 具有 75 Ω 阻抗 

2 同步信号强度 3~5Vpp 具有 5K 阻抗，同步应当是负脉冲 

3 地图分辨率 高清：800X480 或 VGA（640X480） 

4 Av1 , cam 视频 0.7Vpp 具有 75 Ω阻抗 

5 Av1 , cam 格式 NTSC/PAL/SECAM 自动切换 

6 正常功耗 2.4W [0.4A @5V] 

7 待机电流 < 10uA 

8 触发电平临界值（倒车） >5V trigger 

9 SD 地图 
采用 SD 卡，支持多种地图格式，包括 NaviOne，

navitel，Sygic，Igo，Primo 等。 

10 工作温度范围 -40 ~ +85C 

11 尺寸 15.22cm  * 9cm * 2.1cm 

12 内置导航模块操作方式 四线触摸或者 CAN 码触摸 

13 USB 端口 最大 1A 输出，带有 OTG 

   

 

 

 

 

 


